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. WYMAGANIA

1. WSTEP

Specyfikacja techniczna - wymagania ogolne, zawiera zakres okreslen i wymagan
wspoélnych dla cato$ci zagadnien dotyczgcych wykonania i odbioru robét w
rozbudowywanym budynku wojewoddzkiego inspektoratu weterynarii w Zielonej
Gorze.

Specyfikacja techniczna /na roboty elektryczne STE / jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu irealizacji robot
wymienionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w.

W zakresie okreslonym w projekcie.

Roboty wyspecyfikowano z podziatem na nastepujgce elementy :

- Wewnetrzne linie zasilajgce i tablice elektryczne

- Instalacje o$wietleniowe wewnetrzne

- Instalacje gniazd wtykowych i instalacja sitowa

- Instalacje wyréwnawcze

3. UWAGI OGOLNE

Wykonawca Robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$c¢ z
Dokumentacjg Projektowg / Projektem Budowlanym: Specyfikacjg Techniczng / i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

4. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawg wykonania i wyceny robot jest Dokumentacja Projektowa / Projekt
Budowlany, ST. Przedmiar robot /. Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu sg
obowigzujgce dla wykonawcy. Wymagania zawarte w ST majg priorytet w stosunku
do Projektu Budowlanego.

W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywaé bteddéw lub
opuszczen w dokumentacji, lecz o ich zauwazeniu winien natychmiast powiadomié
Inspektora Nadzoru i Projektanta, ktory dokona stosownej korekty. Wszystkie
wykonane roboty i zabudowane materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg
/DP/ a takze ogdlnie obowigzujgcymi przepisami.

5. MATERIALY | SPRZET

Cechy materiatéw i elementéw instalacji muszg by¢ zgodne z obowigzujgcymi
normami. Materiaty przeznaczone do zabudowy powinny posiadaé certyfikat lub
aprobate techniczng a urzadzenia certyfikat ze znakiem bezpieczenhstwa.
Wykonawca zadba, aby materiaty przetrzymywane na budowie do czasu uzycia, byty
zabezpieczone i nie pogorszyia sie ich jakos¢ .

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania witasciwego i sprawnego sprzetu, nie
powodujgcego pogorszenia jakosci robot. Sprzet powinien odpowiadaé pod
wzgledem typu i jako$ci projektowi organizacji robot zaakceptowanemu przez
Inspektora nadzoru.



6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét powinien okreslac¢ faktyczny zakres wykonanych robo6t zgodnie z DP /i
ewentualnymi korektami zaakceptowanymi przez /Inspektora nadzoru/ w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze robét. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie
obmiaru /z wyprzedzeniem min. 3-dniowym/. Wyniki obmiaru nalezy wpisac do ksiegi
obmiaréw. Btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze robét lub w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane bedg poprawione zgodnie z zaleceniami Inspektora
Nadzoru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub korncowym odbiorem robét a
takze, w przypadku wystgpienia dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy
robét. Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania .
Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatno$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilodciach wykonanych Robot.
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robat.
Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynno$ci, wymagania
i badania sktadajgce sie na tg pozycje okreslong przez ST i DP.
Cena jednostkowa obejmuje miedzy innymi:
« robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami
« warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z. kosztami ich zakupu, transportu i
magazynowania /a dla urzgdzen technologicznych, wraz z kosztami ich
montazu i wtasciwych prob/ i innymi towarzyszgcymi kosztami

« warto$¢ pracy sprzetu i srodkéw transportu technologicznego wraz z kosztami

jednorazowymi i innymi towarzyszgcymi kosztami

« koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajgcy

ujete w kosztach bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrebnymi
przepisami do kosztow uzyskania przychodéw, koszty urzadzenia,
eksploataciji i likwidacji Placu budowy, koszt oznakowania Robét, wydatki na
BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty dzierzawcze, koszty ogdlne
przedsiebiorstwa Wykonawcy i.t.p., koszt uporzgdkowania Placu budowy po
zakonczeniu Robdét.

« zysk kalkulacyjny, zawierajgcy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu
Kontraktu w catym okresie jego realizacji, fgcznie z okresem gwarancyjnym,
koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki
koszt gwarancji nalezytego wykonania.
podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
sporzgdzenie dokumentacji powykonawczej
koszty wszelkich niezbednych ustalen z odpowiednimi instytucjami
koszt sprawdzen, kontroli .wizytacji i.t.p. niezbednych instytucji /n.p. PlPracy,
PTI Sanitarny, PSPozarna. Ochrona Srodowiska i.t.p./

« koszty odbioréw i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentéw z nimi
zwigzanych

e koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych, préb koncowych, préb
eksploatacyjnych.

o koszty zwigzane z przeszkoleniem obstugi urzadzen przeciwpozarowych,
napisania protokotu ze szkolenia

« koszt sporzgdzenia instrukcji postepowania na wypadek pozaru.



Il. WEWNETRZNE LINIE ZASILAJACE | TABLICE ELEKTRYCZNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot montazowych dotyczgcych wykonania wewnetrznych linii
zasilajgcych oraz tablic elektrycznych.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg robét wymienionych w
punkcie 1.1 specyfikacji.



1.3 Zakres robét objetych ST.
W zakresie robol nalezy wykona¢ montaz:
« linii zasilajgcych dla tablic w obiekcie
« tablic rozdzielczych
W zakres robét wchodzi:
« trasowanie
wykucie bruzd pod przewody
przekucia przez sciany i stropy
utozenie przewodéw w bruzdach z mocowaniem
wywoz, gruzu
pomiary elektryczne wraz z protokotem
wykonanie tablicy rozdzielczej
przygotowanie podtoza i montaz tablic j.w.
oznaczenie i podtgczenie przewodow
opisanie tablic
sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw tablic
sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY
Zaprojektowano przewody w izolacji -750V
a/ 4xLY16mm2 — 750 V
b/ YDY 5 x 6 mm® - 750 V
Aparaty i akcesoria tablicowe modutowe /szyna TH 35/
« wylgczniki nadmiarowo-prgdowe 1-f B-10A
wytaczniki nadmiarowo-prgdowe 1-f B-16A
wytaczniki nadmiarowo-prgdowe 3-f B-16A
wytaczniki nadmiarowo-prgdowe 3-f B-25A
roztgczniki bezpiecznikowe izolacyjne 3-biegun. 63A
wytgczniki réznic-nadmiar-prgdowe 4-bieg. 30mA. typ AC
ochronniki przepie¢
obudowa nascienna LEGRAND
szyna uziemien oc. 25x4mm
listwa przytagczowa 1,5 do 70mm?
Zastosowac tablice i aparaty elektryczne do tablic o parametrach technicznych
aparatéw firmy SYPNIEWSKI | LEGRAND lub réwnowazne.
Akcesoria tablicowe firmy wykonane sg zgodnie z normami europejskimi EN oraz
1EC
Podstawowe aparaty tablic:
« -wylgczniki nadprgdowe posiadajg zgodnos¢ z normg EN-60898 oraz. PN-
90/E-93002
e - roznicowo-prgdowe z PN-IEC-1008
« -roztgczniki izolacyjne z bezp. R300 PN-90/E-06150 oraz IEC-947
« -rozigczniki izolacyjne FR PN-93,E-06150 oraz. 1EC-606609.

3.SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony .

4. TRANSPORT
Rodzaj transportu zgodny 2z projektem organizacji robét lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru. Wymagania w zakresie transportu przyjmowania i sktadowania



materiatdw na budowie podane sg w p. |.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru
robét budowlano montazowych . Tom V - Instalacje elektryczne. Arkady 198Sr.

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy :
« trasowaé przewody w liniach poziomych i pionowych
e przejscia przez, sciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS
« przejscia przez sciany i stropy, rurki chowac catkowicie w tynku
e przebicia pomiedzy strefami pozarowymi uszczelni¢ piankg HILTI o
odpornosci ogniowej rownej odpornosci ogniowej sciany.
« przewody uktada¢ swobodnie tak aby nie byty narazone na naprezenia
« przewody uktadac¢ na gtadkim podtozu
« przewody mocowaé za pomocg klamerek lub przez klejenie/mocowanie w
odstepach co ok.50cm/
« na przewodach jedno zytowych stosowac¢ koncéwki miedziane odpowiednie
do przekroju
« wszystkie potgczenia przewoddéw wykonywaé na zaciski Srubowe
« stosowa¢ podktadki metalowe w przypadku przytgczania przewoddéw pod
zaciski gdy przewody sg zakonczone oczkiem
« tablice elektryczne nalezy wykonac¢ w oparciu o schematy zawarte w P.W.
« dobrac¢ drzwiczki dla tablic w kolorze biatym lub takim jak kolor scian
« opisac tablice pismem drukowanym

5.1. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA
Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytgczanie w ukfadzie
TN-S.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Odbiorowi czesciowemu podlegajg roboty w wykonaniu podtynkowym.

Sprawdzi¢ nalezy:
« dobdr przewoddw do obcigzalnosci prgdowej /zgodnosc¢ z P.W./

oznaczenie przewodow neutralnych i ochronnych

sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p. 5.

przewody w tablicach powinny by¢ powigzane w wigzki i oznakowane

drzwiczki tablic wnekowych powinny by¢ zlicowane z ptaszczyzng sciany

krawedzie tablic powinny by¢ réwnolegte do poziomu i pionu

na drzwiczkach poszczegdlinych tablic umiesci¢ schemat tablicy z okresleniem

zabezpieczen

« powinny by¢ opisane elementy tablic oraz opisane i ponumerowane
wychodzgce obwody

« przewody ochronne w tablicach powinny by¢é oznaczone kombinacjg barw
zé6ttej i zielonej

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 kpl. tablica elektr. wraz z jej WLZ.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:

« prawidtowos$¢ utozenia przewodow /odbidr czesciowy/
usuniecie ewentualnych usterek
jakos¢ zastosowanych materiatéw i urzgdzen
zgodnos¢ wykonania tablicy ze schematem w PW
prawidtowos¢ wynikow kontroli jako$ci robét



o prawidtowos$¢ wynikdw wykonanych pomiarow elektrycznych. Zgodnosc¢ z
obowigzujgcymi przepisami

« zgodnosc¢ dokumentaciji powykonawczej ze stanem faktycznym

« prawidtowosc¢ funkcjonowania instalacji i urzadzen wtgczonych pod napiecie.
Do odbioru kohcowego nalezy przedstawic¢ protokoty pomiarow:

« Ciggtosci obwoddéw

« rezystanciji izolacji elektrycznej przewodow

« sprawdzenia samoczynnego wytgczania zasilania
oraz certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty
techniczne na uzyte materiaty i dokumentacje powykonawczg.

9.PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci robét wykonanych wg
niniejszej STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robé6t. Cena
jednostkowa zawiera wykonanie robét jak w p. L .3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych Tom
V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01;
03; 41; 42; 45; 46: 47; 53: 56: 61;473;482;537

10.3. PN-FN 60947 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa

10.4. PN-90/E-01242 Oznaczenia identyfikacyjne instalacji elektrycznych i
zakonczenh przewoddw oraz ogolne zasady systemu alfanumerycznego

10.5. PN-91-H-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw elektrycznych barwami
i cytrami



lll. INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania instalacji
oswietlenia.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w
punkcie 1.1 specyfikacji

1.3. Zakres roboét objetych ST.
W zakresie robot nalezy wykonac :
- oSwietlenie podstawowe pomieszczenh
W zakres robét wehodzi:
« trasowanie
« ulozenie przewodow kabelkowych YDY 2-3-4-5 x 1,5 mm?750 V pit
« przygotowanie podtoza pod montaz puszek instalacyjnych p/t
« montaz puszek koncowych PK-60 i rozdzielczych PO-80 p/t
« montaz tgcznikow oswietleniowych w puszkach j.w.
« przekucia przez Sciany i stropy
« zaprawienie bruzd i wywdz gruzu
« pomiary elektryczne wraz z. Protokdtem
« sporzgdzenie dokumentacji powykonawczej
Wszystkie oprawy o$wietleniowe zasilane sg jednofazowo.

2. MATERIALY .
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczenstwa,
certyfikat zgodnosci lub aprobate techniczna.
Zaprojektowano przewody, osprzet i oprawy:
« przewody typu YDY- 3(2-3-4 )x1,5mm?-750 V
osprzet instalacyjny:
« 1gcznik instalacyjny 10A, 230V jednobiegunowy
puszka koncowa gteboka PK-60p/t
puszka odgatezna PO-80p/t
rurki sztywne RVS
ztgczki swiecznikowe 250V
haczyki sufitowe
zaciski na przewody WAGO
e Oprawy
Oprawy powinny spetniaé europejski standard zgodny z normg PN-60598.
Oprawy i ich ilosci powinny by¢ zgodne z normg PN-84/C-02033.

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.



4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny =z projektem organizacji robo6t lub uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru

Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatow na
budowie podane sg w p.1.6.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano montazowych . tom V-
Instalacje elektryczne. Arkady — 1988 r.

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:
« trasowac pod przewod; w liniach poziomych i pionowych

wybierac trasy proste dostepne do konserwacji i remontow

przejscia przez $ciany chronié rurkami izolacyjnymi RVS

przejscia przez sciany, /rurki/ chowac catkowicie w tynku

przewody uktadac¢ swobodnie tak, aby nic byty narazone na naprezenia

przewody uktadac na gtadkim podtozu

przewody mocowaé za pomocg klamerek lub przez klejenie /zaprawa

gipsowa/ mocowanie w odstepach co ok.50cm/

« do puszek w prowadzac tylko przewody, ktére wymagajg tgczenia w puszce-
pozostate prowadzi¢ obok

« przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ diuzsze
niz fazowe

o puszki osadzie tak, aby ich gérna krawedz po otynkowaniu byfa zlicowana
z tynkiem

o puszki osadzac /przed tynkowaniem/ w sposéb trwaty i zabezpieczy¢ pokrywa
przed zabrudzeniem tynkiem

« montowac wytgczniki klawiszowe w catym obiekcie tak aby ich potozenie byto
jednakowe: przycisniecie gornej czes¢ klapki — zapalanie, dolnej — gaszenie.

« wszystkie potgczenia przewoddéw wykonywa¢ na zaciski srubowe, Ilub
sprezynowe, nie lutowacé i nie skrecac¢

« stosowac zaciski o przekroju odpowiednim do przytgczanych przewodow

« do mocowania opraw stosowac¢ kotki kotwigce oraz haczyki sufitowe.

5.1. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Jako ochrone podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewodow, urzgdzen.
Ochrone dodatkowg przeciwporazeniowg zrealizowano przez samoczynne szybkie
wytgczanie zasilania w uktadzie TN-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

« sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbiorow
czesciowych, gdyz ulegajg one zakryciu.

« sprawdzeniu podlega wykonanie robo6t zgodnie z p.5.

o dobor przewodow do obcigzalnosci prgdowej, dobdr urzadzeh
zabezpieczajgcych — zgodnie z P.B.

« sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny N’ (zyla w kolorze
niebieskim) i ochronny ,PE” (zyta w kolorze zo6tto-zielonym)

« sprawdzenie trwato$¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu

« sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu
instalacyjnego

« sprawdzenie zachowania zasady jednolitej pozycji zatgczania tgcznikow

« sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego

« sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementow instalacji elektrycznej
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« sprawdzenie dziatania instalacji oswietleniowej podtgczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest 1 wypust na oprawe oswietleniowa.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
« prawidtowos$¢ utozenia przewodow /odbiér czesciowy/
usuniecie ewentualnych usterek
jakos¢ zastosowanych materiatéw i urzgdzen
prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robot
prawidtowos¢ wynikdw wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnosc
z obowigzujgcymi przepisami
« zgodnos¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
« prawidtowosc¢ funkcjonowania instalacji wigczonej pod napiecie.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic¢ protokoty pomiarow:
« Ciggtosci przewodéw,

« rezystanciji izolacji obwodow elektrycznych,
« natezenia oswietlenia
« sprawdzenia samoczynnego wytgczenia zasilania
o prob dziatania oswietlenia
oraz:

« certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty
techniczne na uzyte materiaty.
« dokumentacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci robét wykonanych wg
niniejszej STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robé6t. Cena
jednostkowa zawiera wykonanie robo6t jak w p. 1.3 specyfikaciji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701

10.3. PN-84-E.-02033 Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym

10.4. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych
badan odbiorczych

11



IV. INSTALACJE GNIAZD WTYCZKOWYCH
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét montazowych dotyczgcych wykonania instalacji gniazd
wtyczkowych.

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w
punkcie 1.1 specyfikacji .

1.3 Zakres roboét objetych STE.
W zakresie robot nalezy wykonac:
« trasowanie
« Utozenie przewoddéw YDY 3x2,5mm-750 V p/t do gniazd jednofazowych
« utozenie przewoddéw YDY 5x1,5mm-750 V p/t do wentylatorow
« przygotowanie podtoza pod montaz puszek instalacyjnych PK-60 i PO-80 p/t
« montaz puszek koncowych PK-60 i odgateznych PO-80 p/t
« montaz gniazd wtyczkowych pojedynczych p/t 16, .230V jednofazowych z
przytgczeniem przewoddw
« montaz gniazd hermetycznych |P44 jednofazowych =z przytgczeniem
przewodow
« przekucia przez $ciany
« wykonanie bruzd w niezbednych przypadkach
« pomiary elektryczne wraz z protokotami
« sporzgdzenie dokumentacji powykonawczej
2. MATERIALY
Zaprojektowano przewody i osprzet :
o przewody typu YDY 3x2,5-750V
przewody typu YDY 5x1,5-750V
gniazdo pojedyncze 2P+Z p/t 16A, 230V
gniazdo hermetyczne pojedyncze 2P+Z p/t 16A, 230V
rurki sztywne RVS
puszka koncowa PK-60 p/t
puszka odgatezna PO-80 p/t
zaciski WAGO

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny =z projektem organizacji robo6t lub uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru. Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania
i sktadowania materiatbw na budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych . Tom V - instalacje elektryczne.
Arkady -1988r.

5. WYKONANIE ROBOT
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nalezy:
« trasowac pod przewod; w liniach poziomych i pionowych

wybierac trasy proste dostepne do konserwacji i remontow

przejscia przez $ciany chronié rurkami izolacyjnymi RVS

przejscia przez sciany, /rurki/ chowac catkowicie w tynku

przewody uktadac¢ swobodnie .tak aby nic byty narazone na naprezenia

przewody uktadac na gtadkim podtozu

przewody mocowac za pomocg klamerek lub przez klejenie /zaprawa

gipsowa/ mocowanie w odstepach co ok.50cm/

« do puszek w prowadzac¢ tylko przewody, ktére wymagajg tgczenia w puszce
pozostate prowadzi¢ obok

« przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ diuzsze
niz fazowe

« puszki osadzie tak, aby ich gérna krawedz po otynkowaniu byta zlicowana
z tynkiem

« puszki osadzac /przed tynkowaniem/ w sposéb trwaty i zabezpieczy¢ pokrywag
przed zabrudzeniem tynkiem

« montowaé gniazda w catym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u géry,
przewod fazowy z lewej strony, przewod neutralny z prawej.

« mocowac puszki i gniazda tak, zeby wycigganie wtyczki nie powodowato
naruszenia mocowania puszki ani gniazda.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewodow, urzgdzen.
Ochrone dodatkowg przeciwporazeniowg zrealizowano przez samoczynne szybkie
wytgczanie zasilania w ukfadzie TN-S. Ochrona uzupetniajgcg przewiduje sie przy
pomocy wytgcznikéw réznicowo-prgdowych instalowanych w obwodach fazienek i
kuchni, oraz w obwodach ADM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

o sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowvm wymaga odbiorow
czesciowych, gdyz ulegajg one zakryciu.

« sprawdzeniu podlega wykonanie robo6t zgodnie z p.5.

o dobor przewodow do obcigzalnosci  prgdowej, dobdr urzadzeh
zabezpieczajgcych — zgodnie z P.B.

« sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny N’ (zyta w kolorze
niebieskim) i ochronny ,PE” (zyta w kolorze zo6tto-zielonym)

« sprawdzenie trwato$¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu

« sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu
instalacyjnego

« sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego

« sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementow instalacji elektrycznej

« sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podtgczonej pod
napiecie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
« prawidtowos$¢ utozenia przewodow /odbidr czesciowy/
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usuniecie ewentualnych usterek

jakos¢ zastosowanych materiatéw i urzgdzen

prawidtowos¢ wynikéw kontroli jako$ci robot

prawidtowos¢ wynikow wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnosc¢ z
obowigzujgcymi przepisami

zgodnos¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

prawidtowos¢ funkcjonowania instalacji wtgczonej pod napigcie

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :

protokoty pomiaréw:

ciggtosci przewodow

rezystancji izolacji elektrycznej

sprawdzenia samoczynnego wytgczania zasilania

certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnosci lub aprobaty
techniczne na uzyte materiaty

dokumentacje powykonawczg.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci robét wykonanych wg
niniejszej STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robé6t. Cena
jednostkowa zawiera wykonanie robét jak w p.k 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych

10.2.

10.3.

tom V. Instalacje elektryczne.

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701

PN-E-04700 Urzadzenia i ukfady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan
odbiorczych
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V. INSTALACJA ODGROMOWA | WYROWNAWCZA
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t montazowych dotyczgcych wykonania odgromowej i
potgczen wyrownawczych

1.2 Zakres stosowania STE.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach elektromontazowych zwigzanych z realizacjg rob6t wymienionych w
punkcie 1.1 specyfikacji .

1.3 Zakres roboét objetych STE.
W zakresie robot nalezy wykonac:
« trasowanie
« wykonanie uziomu fundamentowego
« wykonanie przewodow odprowadzajgcych
« wykonanie zwoddéw pionowych i poziomych
« wykonanie wewnetrznej instalacji wyrownawcze;j
« pomiary elektryczne wraz z protokotami
« sporzgdzenie dokumentacji powykonawczej
2. MATERIALY
Zaprojektowano przewody i osprzet :
o bednarka FeZn 25x4mm
drut FeZn fi 8
ztgcza kontrolne
obudowa ztgcza kontrolnego
uchwyty
przewody YLY-zo 1x4mm2
szyny wyrownawcze

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny =z projektem organizacji robo6t lub uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru. Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania
i sktadowania materiatbw na budowie podane sg w p. 1.6. Warunki techniczne
wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych . Tom V - instalacje elektryczne.
Arkady -1988r.

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy:
« trasowac pod przewod; w liniach poziomych i pionowych
« wybierac trasy proste dostepne do konserwacji i remontow
o przejscia przez sciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS
« przejscia przez sciany, /rurki/ chowac catkowicie w tynku
« przewody uktada¢ swobodnie .tak aby nic byly narazone na naprezenia
« przewody uktadac na gtadkim podtozu
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przewody mocowac za pomocg klamerek lub przez klejenie /zaprawa
gipsowa/ mocowanie w odstepach co ok.50cm/

do puszek w prowadzac tylko przewody, ktére wymagajg tgczenia w puszce
pozostate prowadzi¢ obok

przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dtuzsze
niz fazowe

puszki osadzie tak, aby ich gorna krawedz po otynkowaniu byta zlicowana

z tynkiem

puszki osadzac /przed tynkowaniem/ w sposéb trwaty i zabezpieczy¢ pokrywag
przed zabrudzeniem tynkiem

montowac gniazda w catym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u gory,
przewod fazowy z lewej strony, przewod neutralny z prawej.

mocowacC puszki i gniazda tak, zeby wycigganie wtyczki nie powodowato
naruszenia mocowania puszki ani gniazda.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone podstawowg zastosowano izolacje ochronng przewodow, urzgdzen.
Ochrone dodatkowg przeciwporazeniowg zrealizowano przez samoczynne szybkie
wytgczanie zasilania w ukfadzie TN-S. Ochrona uzupetniajgcg przewiduje sie przy
pomocy wytgcznikdw réznicowo-prgdowych instalowanych w obwodach fazienek i
kuchni, oraz w obwodach ADM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowvm wymaga odbiorow
czesciowych, gdyz ulegajg one zakryciu.

sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p.5.

dobor  przewodow do  obcigzalnosci  prgdowej, dobdr urzadzenh
zabezpieczajgcych — zgodnie z P.B.

sprawdzenie oznaczenia przewodow: neutralny N’ (zyta w kolorze
niebieskim) i ochronny ,PE” (zyta w kolorze zo6tto-zielonym)

sprawdzenie trwatos¢ i pewnosci zamocowanego osprzetu

sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu
instalacyjnego

sprawdzenie stopnia ochrony IP zastosowanego osprzetu instalacyjnego
sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg elementow instalacji elektrycznej
sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podtgczonej pod
napiecie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:

prawidtowos¢ utozenia przewoddw /odbidr czesciowy/

usuniecie ewentualnych usterek

jakos¢ zastosowanych materiatéw i urzgdzen

prawidtowos¢ wynikéw kontroli jako$ci robot

prawidtowos¢ wynikow wykonanych pomiaréw elektrycznych. Zgodnosc¢ z
obowigzujgcymi przepisami

zgodnosc¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

prawidtowos¢ funkcjonowania instalacji wtgczonej pod napigcie
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Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :

« protokoty pomiarow:

« Ciggtosci przewoddéw

« rezystanciji izolacji elektryczne;j

« sprawdzenia samoczynnego wytgczania zasilania

« certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnosci lub aprobaty
techniczne na uzyte materiaty

« dokumentacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatno$¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci robét wykonanych wg
niniejszej STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robé6t. Cena
jednostkowa zawiera wykonanie robét jak w p.k 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.
10.2. PN-86/E-05003/01: Ochrona odgromowa obiektow odgromowych. Wymagania
ogolne.

10.3. PN-ICE 61024-1:2001 Ochrona odgromowa obiektow odgromowych. Zasady
ogolne.

Opracowat:
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